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ABSTRACTS 

 
ПОВЫШЕНИЕ ЭФФЕКТИВНОСТИ 
ВЫДВИЖНЫХ УСТРОЙСТВ ПРИМЕНЕНИЕМ 
ДИФФЕРЕНЦИАЛЬНОГО ГИДРОПРИВОДА // 
МОРСКИЕ ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНЫЕ ТЕХНОЛОГИИ. 2012. № 2. 

С. 3−6 
Богданов А. С. 
ОАО «СПМБМ «Малахит» 
тел.: (812) 378-65-81; 
e-mail: malach@mail.rcom.ru 

Рассмотрена концепция повышения эффек-
тивности выдвижных устройств применением 
дифференциального гидропривода с новой сово-
купностью существенных качеств, которые позво-
ляют осуществлять многократный подъем и опус-
кание приборной ступени при выдвинутом обтека-
теле в перископном положении подводной лодки. 

Ключевые слова: гидропривод, выдвижные 
устройства, выдвижные устройства непроникаю-
щего типа, радиолокационная заметность, под-
водная лодка. 

 
ПРИНЦИПЫ МОДЕЛИРОВАНИЯ 
АССОЦИАТИВНЫХ МОРСКИХ ТРАНСПОРТНЫХ 
СИСТЕМ НА БАЗЕ КОДОВЫХ МЕТОДОВ 
УПРАВЛЕНИЯ // МОРСКИЕ ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНЫЕ 

ТЕХНОЛОГИИ. 2012. № 2. С. 7−10 
Борисова Л. Ф. 
Мурманский государственный технический уни-
верситет 
e-mail: lfborisova@mail.ru 

Рассмотрены возможности повышения безо-
пасности судоходства с помощью использования 
территориально локализованных мобильных сис-
тем управления движением судов (МСУДС) и 
принципы моделирования информационных ин-
фраструктур, обеспечивающих функциональное 
объединение различных морских транспортных 
систем в единую ассоциацию. Информационная 
инфраструктура использует кодовые методы 
управления, реализуемые на базе графов кодо-
вых пересечений. 

Ключевые слова: безопасность судоходства, 
граф кодовых пересечений, конвергенция систем  
морская транспортная система, система управле-
ния движением судов. 

 
СЛОЖНОСТИ ВЫБОРА МЕЖДУ АНПА И ПБС 
ПРИ ПОДВОДНО-ТЕХНИЧЕСКИХ РАБОТАХ // 
МОРСКИЕ ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНЫЕ ТЕХНОЛОГИИ. 2012. № 2. 

С. 11−14 
Зеков А. А., ОАО «ЦЕНТРАЛЬНОЕ МОРСКОЕ 
КОНСТРУКТОРСКОЕ БЮРО «АЛМАЗ» 
тел.: (812) 369-59-25; 
e-mail: office@almaz-kb.sp.ru 

В статье приводится краткий обзор подводно-
технических работ, которые могут выполнить авто-
номные необитаемые подводные аппараты (АНПА) 
и необитаемые подводные буксируемые системы 
(ПБС). Перечислен наиболее вероятный состав 
оборудования, а также рассмотрены преимущества 
и недостатки наличия буксирного кабель-троса. 

Ключевые слова: автономный необитаемый 
подводный аппарат, АНПА, необитаемые подвод-
ные буксируемые системы, ПБС. 

  
IMPROVEMENT OF THE MASTS EFFECTIVENESS 
BY USE OF THE DIFFERENTIAL HYDRAULIC 
DRIVE 
 
 
Bogdanov A. S. 
JSC «Saint-Petersburg marine de-sign bureau Malachite» 
tel.: (812) 378-65-81; 
e-mail: malach@mail.rcom.ru 

The conception of masts effectiveness improve-
ment by use of the differential hydraulic drive with new 
complex of features is viewed. These features allow to 
realize the multiple lift and lower of instrumented stage 
in case of the telescoped sail in periscope depth.. 

Key words hydraulic drive, masts, nonpenetrating 
masts, radar signature, submarine. 
 
 
 
 
 
PRINCIPLES OF MODELLING ASSOCIATIVE SEA 
TRANSPORT SYSTEMS ON THE BASIS OF CODE 
METHODS OF MANAGEMENT  
 
 
Borisova L. Ph. 
Murmansk state technical university 
 
e-mail: lfborisova@mail.ru 

Opportunities of increase of safety of navigation 
with the help of use of territorially located mobile con-
trol systems of movement of courts (МСУДС) and prin-
ciples of modelling of the information infrastructures 
providing functional association of various sea trans-
port systems in uniform association are considered. 
The information infrastructure uses the code methods 
of management sold on base графов of code cross-
ings. 
Key words: sea transport system, safety of navigation, 
a control system of movement of courts, columns of 
code crossings, convergence of systems. 
 
 
 
 
COMPLEXITIES OF A CHOICE BETWEEN AUV AND 
UNDERWATER TOWED SYSTEMS FOR 
UNDERWATER TECHNICAL WORKS 
 
Zekov A. A., Joint stock company «CENTRAL MARINE 
DESIGN BUREAU «ALMAZ» 
tel.: 812) 369-59-25; 
e-mail: office@almaz-kb.sp.ru 

This article provides an overview of underwater 
technical works that can perform autonomous un-
manned underwater vehicles (AUVs) and unmanned 
under-water towing system. The most likely composi-
tion of equipment has been listed, and also have been 
discussed the advantages and disadvantages of having 
a tow-rope cables. 

Key words: autonomous unmanned underwater ve-
hicle, AUV, unmanned underwater towing system. 
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ИСПОЛЬЗОВАНИЕ ИСКУССТВЕННОЙ 
КАВЕРНЫ ДЛЯ СНИЖЕНИЯ 
ГИДРОДИНАМИЧЕСКОГО СОПРОТИВЛЕНИЯ 
СУДОВ – ОДНО ИЗ ПЕРСПЕКТИВНЫХ 
НАПРАВЛЕНИЙ ОБЕСПЕЧЕНИЯ 
КОНКУРЕНТОСПОСОБНОСТИ КАТЕРОВ НА 
МИРОВОМ РЫНКЕ ВООРУЖЕНИЙ // МОРСКИЕ 

ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНЫЕ ТЕХНОЛОГИИ. 2012. № 2. С. 15−21 
Платонов С. В. 
ОАО «Центральное конструкторское бюро по су-
дам на подводных крыльях им. Р.Е. Алексеева» 
e-mail: Alekseev@ckbspk.ru 
тел.: (831) 273-10-37 

Рассмотрены вопросы, касающиеся способа 
снижения гидродинамического сопротивления ка-
теров за счет использования искусственной ка-
верны на днище корпуса. Выполнены анализ тен-
денций развития скоростных катеров, сравнение 
их с отечественными и зарубежными аналогами, 
определена их потребность на мировом рынке 
вооружений. Технико-экономические характери-
стики быстроходных катеров с использованием 
искусственной каверны обеспечивают им конку-
рентное преимущество на мировом рынке воору-
жений. 

Ключевые слова: искусственная каверна, ка-
тер, гидродинамическое сопротивление, рынок 
вооружений. 
 

 ARTIFICIAL CAVERN USAGE FOR 
HYDRODYNAMIC DRAG DECREASING IS ONE OF 
THE UPCOMING TREND TO PROVIDE BOATS 
COMPETIVENESS AT THE WORLD WEAPONS 
MARKET 
 
 
 
Platonov S. V. 
ALEXEEV`S CENTRAL HYDROFOIL DESING 
BUREAU, JSC 
e-mail: Alekseev@ckbspk.ru 
tel.: (831) 273-10-37 

The problems of boats hydrodynamic drag decreas-
ing by artificial bottom cavern usage are shown. High-
speed boats development trends analysis and its com-
parison with foreign and home-produced analogues 
have been completed. The demands of high-speed 
boats at the world weapons market are determined. 
The technical and economic performances of the high-
speed boats with artificial cavern provide them com-
petitive advantage at the world weapons market. 

Key words: artificial cavern, boat, hydrodynamic 
drag, weapons market. 

 

ОПРЕДЕЛЕНИЕ НЕЛИНЕЙНЫХ СИЛ ВТОРОГО 
ПОРЯДКА, ВОЗНИКАЮЩИХ ПРИ ПОПЕРЕЧНОЙ 
КАЧКЕ КОНТУРА НА ТИХОЙ ВОДЕ 
В УСЛОВИЯХ МЕЛКОВОДЬЯ // МОРСКИЕ 

ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНЫЕ ТЕХНОЛОГИИ. 2012. № 2. С. 22−26 
Семенова В. Ю., Со Чжо Ту 
Санкт-Петербургский государственный морской 
технический университет 
тел.: (812) 682-17-46 
e-mail: sem_viktoria @mail.ru 

В статье рассматривается двумерная нели-
нейная потенциальная  задача  о колебаниях 
шпангоутного контура в жидкости ограниченной 
глубины. Нелинейные силы определяются с точ-
ностью до второго порядка малости при учете со-
ответствующих нелинейных граничных условий на 
контуре и свободной поверхности жидкости. Про-
водится исследование влияния изменения отно-
сительной глубины на значения нелинейных сил, 
действующих на различные шпангоутные контура. 

Ключевые слова: метод малого параметра, 
мелководье, функция Грина, нелинейные силы 
второго порядка, контура. 

 

 THE DETERMINATION OF THE SECOND ORDER 
NONLINEAR FORCES ACTING ON THE  
CYLINDERS, PERFORMING TRANSVERSE 
OSCILLATIONS IN THE CALM, SHALLOW WATER 
 
Semenova V. Yu., Soe Kyaw Thu 
State Marine Technical University of St. Petersburg 
 
tel.: (812) 682-17-46 
e-mail: sem_viktoria @mail.ru 

This article examines the two-dimensional nonlinear 
potential problem about transverse motions of the cy-
linder in finite-depth water. Nonlinear forces are deter-
mined through the second order. Employed procedure 
satisfies the nonlinear conditions on the free surface 
and on the body. The investigation of the influence of 
the alteration of water-depht on the nonlinear forces, 
acting on different cylinders with arbitrary cross-section 
shape is considered. 

Key words: perturbation theory,shallow water, 
Green function, nonlinear second-order forces, cylind-
ers. 
 

ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНАЯ СИСТЕМА УПРАВЛЕНИЯ 
ДВИЖЕНИЕМ ПОДВОДНОГО РОБОТА ПО 
ВИДЕОДАННЫМ // МОРСКИЕ ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНЫЕ 

ТЕХНОЛОГИИ. 2012. № 2. С. 27−32 
Сиек Ю. Л., Сакович С. Ю. 
Санкт-Петербургский государственный морской 
технический университет 
e-mail: siek@mail.ru; 
e-mail: sergeySakovich@mail.ru 

В статье изложены основные принципы при-
менения систем технического зрения в системах 
управления движением подводного робота. Рас-
смотрены алгоритмы распознавания объектов на 
изображениях, основанные на искусственных 

 THE INTELLECTUAL MOTION CONTROL SYSTEM 
OF THE UNDERWATER ROBOT OF A SOFTWARE 
TO VIDEODATAS 
 
Siek Y. L., Sakovich S. Y. 
State Marine Technical University of St. Petersburg 
 
e-mail: siek@mail.ru; 
e-mail: sergeySakovich@mail.ru 

In paper the philosophys of application of visions in 
motion control systems of the underwater robot are ex-
plained. The algorithms of identification of entities on 
the images, founded on simulated neuronic of webs 
surveyed. For organization of dimensioned moving of 
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нейронных сетях. Для организации пространст-
венного перемещения робота предложен когни-
тивный подход, ориентированный на комплекси-
рование в алгоритмах управления движением 
нейронных сетей разных топологий. Рассматри-
ваются процессы обработки изображений и ис-
пользование полученных результатов для фор-
мирования команд управления. 

Ключевые слова: система технического зре-
ния, нейронная сеть, когнитивный образ, управле-
ние движением. 
 

the robot is offered cognitive the approach oriented to 
integration in the control algorithms by movement neu-
ronic of webs of miscellaneous topologies. The 
processes of processing of the images and usage of 
the received results for forming control instructions are 
considered. 

Key words: a vision, web’s neuronic, cognitive a fa-
shion, movement control. 
 

ВЛИЯНИЕ МАЛОЙ РАЗНОТОЛЩИННОСТИ НА 
СОБСТВЕННЫЕ ИЗГИБНЫЕ КОЛЕБАНИЯ 
ТОНКОГО КРУГОВОГО КОЛЬЦА // МОРСКИЕ 

ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНЫЕ ТЕХНОЛОГИИ. 2012. № 2. С. 33−36 
Тарануха Н. А., Лейзерович Г. С., Козловская Н. А. 
Комсомольский-на-Амуре государственный 
технический университет 
e-mail: taranukha@knastu.ru 
тел.: (4217) 54 30 74 

Изучается влияние малых несовершенств в 
виде переменной толщины на динамические ха-
рактеристики бесконечно длинной круговой ци-
линдрической оболочки (тонкого кольца при пло-
ской деформации). Уравнения, описывающие из-
гибные колебания несовершенного кольца, полу-
чены с помощью уравнений Лагранжа.  

Считается, что переменная толщина связыва-
ет собственные изгибные формы с одинаковым 
числом волн, сдвинутые в окружном направлении 

на угол π/2.  
Установлено, что разнотолщинность фиксиру-

ет положение узлов форм колебаний, а также мо-
жет привести к незначительному расщеплению 
частотного спектра, нежелательному с точки зре-
ния динамической прочности. 

Ключевые слова: тонкое круговое кольцо, ма-
лая разнотолщинность, расщепление частотного 
спектра. 

 

 THE INFLUENCE OF A SMALL THICKNESS 
VARIATION ON FREE FLEXURAL VIBRATIONS OF 
A THIN CIRCULAR RING 
 
Taranukha N. A., Leyzerovich G. S., Kozlovskaya N. A. 
Komsomolsk-on-Amure State Technical University 
 
e-mail: taranukha@knastu.ru 
tel.: (4217) 54 30 74 

The influence of small imperfections in the form 
of variable thickness on the dynamic characteristics of 
the infinitely long circular cylindrical shell (thin ring in 
plane deformation) is studied. The equations, describ-
ing the flexural vibrations of an imperfect ring, are ob-
tained by using Lagrange equations. 

It is believed, that the variable thickness result in in-
teraction bending form with identical numbers of 
waves, shifted in the circumferential direction at an an-

gle π/2. 
It is established that the thickness variation fixes the 

position of nodes vibration modes, and can also lead to 
a slight splitting of the frequency spectrum, undesirable 
from the standpoint of dynamic strength. 

Key words: thin circular ring, a small thickness vari-
ation, the splitting of the frequency spectrum. 
 

О КОНСТРУИРОВАНИИ НЕКОТОРЫХ 
МНОГОФУНКЦИОНАЛЬНЫХ 
МАЛОГАБАРИТНЫХ АВТОНОМНЫХ 
НЕОБИТАЕМЫХ ПОДВОДНЫХ АППАРАТОВ // 
МОРСКИЕ ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНЫЕ ТЕХНОЛОГИИ. 2012. № 2. 

С. 37−44 
Антоненко С. В., Дальневосточный федеральный 
университет 
Горнак В. Е., Кушнерик А. А., Мальцева С. В., 
Щербатюк А. Ф. 
Институт проблем морских технологий ДВО РАН  
e-mail: alex-scherba@yandex.ru; 
тел.: (8-423-2432647) 

В статье обсуждаются некоторые вопросы кон-
струирования малогабаритных автономных необи-
таемых подводных аппаратов. Рассмотрено два 
подводных аппарата, один из них (МАРК) имеет 
массу около 50 кг и предназначен для работы на 
глубинах до 200 метров, а второй (ММТ-3000) име-
ет массу от 200 кг и предназначен для работы на 
глубинах до 3000 метров. Приведены структура и 
основные характеристики данных АНПА. 

Ключевые слова автономные необитаемые 
подводные аппараты, структура, конструирование. 

 
 

 ABOUT DESIGNING OF SOME MULTIPURPOSE 
SMALL-SIZED  AUTONOMOUS UNDERWATER 
VEHICLES 
 
 
 
Antonenko S. V., Far Eastern Federal University  
 
Gornak V. E., Kushnerik A. A., Maltseva S. V., Scher-
batyuk A. Ph. 
Institute for Marine Technology Problems FEB RAS 
e-mail: alex-scherba@yandex.ru; 
tel.: (8-423-2432647) 

The given report is devoted to designing of two 
small-sized AUVs. One of them (MARC) has weight 
about 50 kg and is intended for work on depth up to 
200 meters. The second (ММТ-3000) has weight from 
200 kg and is intended for work on depth up to 3000 
meters. Some stages of mentioned AUVs designing 
are discussed. The structure and main characteristics 
of both AUV are considered. 

Key words: autonomous underwater vehicles, struc-
ture, designing. 
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РАЗРАБОТКА МОДЕЛИ СУДОВОГО 
ДВИГАТЕЛЯ ВНУТРЕННЕГО СГОРАНИЯ С 
ПОДСИСТЕМОЙ ДИАГНОСТИКИ 
ТЕХНИЧЕСКОГО СОСТОЯНИЯ НА БАЗЕ 
НЕЧЕТКОЙ ЛОГИКИ // МОРСКИЕ ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНЫЕ 

ТЕХНОЛОГИИ. 2012. № 2. С. 45−49 
Буй Нгок Хай, Головко С. В., Романенко Н. Г., 
Свирепов Ф. В. 
ФГБОУ ВПО «Астраханский государственный 
технический университет» 
тел.: (8)-8512-61-45-49; 
e-mail: hai_nht251083@yahoo.com; 
e-mail: elmech@astu.org; e-mail: philipp.88@mail.ru 

В этой статье представлена диагностическая 
модель судового дизельного двигателя как объек-
та управления. Для моделирования был выбран 
дизель 6ЧН 15/18(3Д6Н).  

Принцип диагностики основан на методе срав-
нительных операций между текущими диагности-
ческими признаками и соответствующими эталон-
ными с применением самообучающихся нечетко-
нейронных сетей, что позволяет определять тех-
ническое состояние и оптимальный алгоритм 
управления в любой момент времени. Моделиро-
вание проводилось с использованием пакета 
MATLAB Simulink. Модель состоит из двух систем, 
системы управления и диагностики. Дано подроб-
ное ее описание, а также упрощенный алгоритм 
управления с функцией диагностики. Полученная 
модель после испытания подтвердила свою адек-
ватность реальному судовому двигателю (СД) и 
возможность использования для разработки и 
тестирования на ее основе подобных систем для 
различных конструкций двигателей. 

Ключевые слова: диагностическая модель, 
судовой дизельный двигатель, объект 
управления, метод сравнительных операций, 
нечетко-нейронная сеть. 
 

 DEVELOPMENT OF MODEL OF A SHIP INTERNAL 
COMBUSTION ENGINE WITH A SUBSYSTEM OF 
DIAGNOSTICS OF A TECHNICAL CONDITION ON 
THE BASIS OF INDISTINCT LOGIC 
 
 
Buj Ngoc Hai, Golovko S. V., Romanenko N. G., 
Svirepov Ph. V. 
FSE HPE «ASTU» 
 
tel.: (8)-8512-61-45-49; 
e-mail: hai_nht251083@yahoo.com; 
e-mail: elmech@astu.org; e-mail: philipp.88@mail.ru 

In this article the diagnostic model of the ship diesel 
engine as object of control is presented. For modelling 
the diesel engine 6HN 15/18 (3D6N) has been chosen.  

Diagnostics principle is based on the method com-
parative operations between current diagnostic signs 
and similar reference with application of self-trained is 
indistinct-neural networks. It allows to define a technic-
al condition and optimum algorithm of control at any 
moment. Modelling was spent with use of package 
MATLAB Simulink. The model consists of two systems, 
a control system and diagnostics. Detailed description 
and also the simplified algorithm of control with diag-
nostics function is given. The received model after test 
has confirmed the adequacy to the real ship engine 
(SE) and possibility of use for working out and testing 
similar systems for various designs of engines. 

Key words: diagnostic model, the ship diesel en-
gine, the object of control, the method comparative op-
erations, fuzzy-neural network. 
 

ПРОБЛЕМЫ ПРОГНОЗИРОВАНИЯ И 
МОНИТОРИНГА ЧРЕЗВЫЧАЙНЫХ СИТУАЦИЙ 
МЕТОДАМИ СОВРЕМЕННОЙ ТЕОРИИ 
КАТАСТРОФ // МОРСКИЕ ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНЫЕ 
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Обсуждается проблема прогнозирования и 
мониторинга чрезвычайных ситуаций в процессе 
эксплуатации промысловых судов. Особое внима-
ние обращается на решение проблемы в рамках 
современной теории катастроф при функциони-
ровании бортовой интеллектуальной системы 
обеспечения безопасности мореплавания. 
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ринг, чрезвычайные ситуации, теория катастроф, 
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The problem of forecasting and monitoring of ex-
treme situations while in process of ships explotation is 
discussed. The special attention addresses on the de-
cision of a problem within the limits of the modern of 
catastrophe theory at functioning of onboard intelli-
gence system of maintenance of safety of navigation. 
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Обсуждаются вопросы классификации дина-
мических сред в условиях неопределенности при 
анализе и прогнозе чрезвычайных ситуаций в ус-
ловиях эксплуатации промысловых судов. Особое 
внимание обращается на решение проблемы ис-
пользования интеллектуальных технологий при 
интерпретации текущих ситуаций методами со-
временной теории катастроф. 

Ключевые слова: динамическая среда, неоп-
ределенность, интеллектуальная система, теория 
катастроф. 
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Questions of classification of dynamic environments 
in the conditions of uncertainty are discussed at the 
analysis and the forecast of extreme situations under 
operating conditions of trade ships. The special atten-
tion addresses on the decision of a problem of use of 
intelligence technologies at interpretation of current sit-
uations by methods of the modern catastrophe theory. 

Key words: the dynamic environment, uncertainty, 
intelligence system, catastrophe theory. 
 

   
   

 


